ANLY ELECTRONICS CO., LTD.

Regulator teploty typu PID rady AT03
Uzivatelska prirucka
AT - 403 / AT - 503 / AT - 603 / AT - 703 / AT - 903

v







Obsah

Kapitola0 Uvod
Kapitolal Specifikace

Podrobné udaje
Vlastnosti
Jak objednavat

Kapitola2 Instalace

Montaz
Pripojeni

Kapitola3 Programovani

Terminologie

Startovaci sekvence

Hierarchické menu

Zastaveni prace

Zablokovani zarizeni

Seznam parametri

Popis parametri, rozsah, tovarni hodnoty
Priklady

Kapitola4  Druhy vstupi
Kapitola5 Druhy vystupt
Kapitola6 Druhy alarmu

Funkce alarmu
Rezimy alarmi

Kapitola7 Komunikace

Priklady prikazu
Parametry a adresovani

Dodatek A Kody chyb



Kapitola 0: Uvod

Regulator teploty ANLY ATO03 je navrzen tak, aby vyhovél riznorodym
potfebam v oblasti automatizace a systémové integrace. Je vybaven 1
vstupem, 2 vystupy, 3 alarmovymi vystupy a funkci automatického ladéni
PID.

Muze obsluhovat rizna €idla, napf. termoclanky (typu K, J, T, E, S, B, N),
nebo teplotni Cidla typu RTD (Pt100, JPt100). Vstup lze nakonfigurovat
jako analogovy, pro obsluhu napétovym nebo proudovym signalem. 2
vystupy mohou byt maximalné nastaveny jako: reléové, polovodiCové,
analogové (napétovy nebo proudovy signal). Mohou také pracovat jako
signalova relé. K dispozici jsou 3 alarmové vystupy — s riznymi funkcemi
a rezimy. Regulator muze mit maximalné 8 sekci pro jeden proces.

Samostatny volitelny kanal umoznuje vyuzivat funkci Remote Set Point
(analogovy napétovy nebo proudovy vstup). Tento kanal Ize pouzit pro
funkci alarmu posSkozeného topného télesa. Pro pocitaCem fizené
programovani pfistroje si uzivatel si muze vybrat mezi modulem RS-232
nebo RS-485.

AT-903
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Kapitola 1: Specifikace

Podrobné udaje

Specifikace

AT - 403 /AT - 503 /AT - 603 /

Typ AT - 703 / AT - 903

Napajeci napeti 100 ~ 240VAC

Frekvence 50 /60 Hz

Prikon Cca 3,5 VA

Typ Cidel Termodlanek: K, J, TR, E, S, B, N
RTD : Pt100, JPt100
Linearni: napéetové, proudove

Vystupy Reléové, napétové, linearni, fizeni motorem

Alarmové vystupy

250VAC, 5A

Funkce alarmu

Viz tabulka na str. 49

Zpusob kontroly

PID, PI, P, On/OFF, Dead band

Nastaveni Digitalni, tlaCitka na panelu
Komunikace RS-232 nebo RS-485 (volitelné)
Displej 4-Ciselny, 7-segmentovy
Pracovni teplota -10°C ~ +50°C

Teplota skladovani: -250C ~ +65°C

VIhkost relativni 34%-85% bez kondenzace
v prubéhu prace a ledu
VIhkost

pfi skladovani

relativni 35%-95% bez kondenzace




Specifikace - pokraCovani

Priblizna AT-403: ~170g
hmotnost AT-503: ~125g

AT-603: ~170g

AT-703: ~200g

AT-903: ~250g

Vlastnosti

Presnost 0,3% zadané hodnoty nebo +2°C,

ktera vyssi
P 0.0 ~ 3000s (co 0,1 s)
I 0~3600s (co1l5s)
D 0~900s (co1ls)
Kontrolni cyklus 0~ 150s (co 15s)
Doba zkouseni 300ms
Pamet Nevolatilni EEPROM

(min. 100 000 cyklu zapisu)

Jak objednavat

Zafizeni ANLY ATO3 Ize pfizpusobit potfebam a pozadavkim
zakaznika. Kod vyrobku se sklada z 10 Cislic:
AT- LJO03-LJ0L )L 0 -T0)0]

,03” je oznaceni regulatoru frady AT03. Zbyvajicich osm
Cislic kodu je popsano nize.



AT-Ro3-J U L]-D0010Y
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Rozmery Uvedené rozméry se tykaji
4 = 96x48mm (1/8 DIN) celnlhq panel’u zarizeni. AT-
403 ma svislé ulozeni, naopak

5 = 48x48mm (1/16 DIN) AT-603 vodorovné, ackoliv

6 = 48x96mm (1/8 DIN) oba jsou ve stejném rozméru
DIN.

7 =72X72mm

9 = 96x96mm (1/4 DIN)

AT-[]J03- LI ILT-LJ000L]

Vstup T/C nebo RTD 1 oznaéuje ¢idlo typu

1= termocClanek a typu RTD. Typ
Cidla musi byt dodateCné

2 =0~100mV uvedeno v menu Level. 2 -9

3 = 0~20mA oznacuiji linearni vstupy.

4 = 4~20mA

5=0~5V

6 =0~10V

7 =1~5V

8 =2~10V

9=0~1V




AT-Ljo3-[ /@[ [ [[ ][]
Vystup 1 Vystup 2
(1 - standard) | 0 =Zadny
1 =Rel. 1 =Rel.
2 = Pulsac. 2 =Pulsac.

3 =0~20mA 3 =0~20mA
4 = 4~20mA 4 = 4~20mA

5 =0~5V 5=0~5V
6 = 0~10V 6 = 0~10V
7 =1~5V 7 =1~8V

8=2~10V 8=2~10V
9 = Rizeni motorem

AT-[]J03-0L [/ M-L10LI[]

Alarmové vystupy

1 =1 alarmovy vystup

2 = 2 alarmové vystupy

3 = 3 alarmové vystupy

Reléovy vystup na vystupu 1 je
standardnim feSenim u vSech
regulatort AT03. Lze ho zaménit
za jeden z z 9 typu. Rizeni
motorem na vystupu 1 vyzaduje
3 kontakty, proto je tato moznost
na vystupu 2 nedostupna. Kod
,90” je urCen pro fizeni
motorem.

1 alarmovy vystup predstavuje
standardni reSeni u vSech
regulatord ATO03. AT-403, AT-
603, AT-703 a AT-903 mohou
mit 3 alarmové vystupy. AT-503
— maximalné 2 alarmové

vystupy.
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Ostatni moznosti

0 = Zadny

1=DC 24V

2 = Proudovy transformator

A = Remote Set Point 0~20mA

B = Remote Set Point 4~20mA

C = Remote Set Point 0~5V

D = Remote Set Point 0~10V

E = Remote Set Point 1~5V

F = Remote Set Point 2~10V

AT- DJo3-JU L) -miiny

U ostatnich moznosti Ize zvolit
vstup pro 24 V DC, proudovy
transformator a pro funkci R-SP
(Remote Set Point). Proudovy
transformator je pouzivan jako
funkce alarmu prepaleného
topného télesa.

R-SP slouzi k dalkové zméneé
parametru SV pomoci napeti
nebo proudu. AT-403 muze byt
vybaveno ostatnimi moznostmi,
nebude vSak u ného dostupny
Vystup 2.

AT-[Jo3-LI0JIC)-C/ ML)

Komunikace
0 = Zadny
1 = RS=232
2 = RS-485

Komunikacni modul RS-232
nebo RS-485, umoziuje
pocCitaCem fizené programovani
regulatoru.

AT-L1o3-0I10 -0

Program

0 = None

1 =Zadny

Jde o funkci, ktera umoziuje
vyuzit segmentove
programovani.



Vzhledem k omezenému poctu spoji nelze nékteré modely,
objednat se vSemi dostupnymi funkcemi, napf.:

AT-503 nema k dispozici ostatni moznosti a alarmovy
vystup 3. AT-503 navic pouziva pouze 2 spoje pro
komunikaéni modul RS-485. Ostatni modely pouzivaji 3
spoje.

Funkce fizeni motorem vyuziva jeden spoj vystupu 2.
Proto obé tyto konfigurace nejsou soucCasné pritomny
v jednom zafizeni.

Prikladem objednavkoveého kodu je AT-903-1111-000. Je to
regulator o rozméru %2 DIN, se vstupem pro Cidlo, 2 reléovymi
vystupy, 1 alarmovym vystupem, bez ostatnich moznosti,
komunikaéniho modelu a funkci programu.

Kapitola 2: Instalace

—d—
A _C D |
C
B E | |
b . .
|
—a—
Rozmeéry zafizeni Rozmeéry montazniho otvoru
Type | A| B C D|E a b c d

AT-403 148 |96 10.5 | 83|90 || 46™° | 91*%> | 120 | 70

AT-503 | 48 | 48| 10.5 | 83 | 45| | 46"°° | 46> | 70 70

AT-603 | 96148 | 10.5 | 83| 43 9195 | 46*°° | 70 120

AT-703 | 72| 72| 10.5 |83 |67 || 68°° | 68*°° | 100 | 100

AT-903 196 | 96| 10.5 183 | 90 91+05 | 91*%5 | 120 | 120

VSechny rozméry v milimetrech (mm)



Zpusob montaze

1. PresvedcCte se, ze tloustka panelu neni vétsi nez 10 mm.
Kazda z pfipevhovacich spon navic vyzaduje 6 mm
prostoru z kazdeé strany krabiCky pfistroje.

2. Udélejte otvor podle rozmért daného modelu
(viz tabulka na predchazejici strance).

3. Umistéte regulator do vytvoreného otvoru.

=g 2= |- E=y

4. Upravte pfipeviovaci sponu tak, aby nariznuti zapadlo do
mezery, SirSi stranou ve smeéru Celniho panelu.

5. Stisknéte sponu a zasurite ji ve sméru panelu tak, aby
tésné prilehala k zadni stené Celniho panelu.

6. Opakujte kroky 3—-5 se sponou na druhé strané zafizeni.

Pripojeni

K zapojeni vodic¢u doporucujeme pouzit kabelové vidlice nebo
kabelova ocCka. Prufez vodice by mél mit min. AWG 18.

|zolace
$3.7mm
<6.0mm % 1zolace
| g 3.7mm

<6.0mm

’l////

//////
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V 5 typech regulatord AT03 existuji 3 druhy systému pfipojeni.
AT-503 ma 14 uzivatelskych pfipoju,
AT-403/603/903 -19 pripoju, AT-703 — 18 pfipoju. Pfipoje jsou
Cislovany na hrané krabicCky.

Rozlozeni pfipoju u jednotlivych modelu:

AT-403 / AT-603 / AT-903
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Kapitola 3: Programovani

Terminologie

ANLY ELECTRONICS CO.

PV  Displej skuteéné hodnoty
SV  Displej zadané hodnoty
PRG  Ukazatel rezimu programovani

MAN Ukazatel manualniho rezimu

AT Ukazatel automatického dolad’'ovani

OP2 orP1  Ukazatel Vystupu 1, 2

AL3 AL2 AL1 Ukazatel alarmového vystupu 3, 2, 1
10% ~ 100% Procentni ukazatel vystupu

1~8  Ukazatel sekéniho pracovniho rezimu

RP Ukazatel rezimu Ramping

SK Ukazatel rezimu Soaking
13
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Tlacitko Set
slouzi k pohybu v hierarchickém menu set-up

Tlacitko Shift
souzi k pohybu v rezimu doladovani

Tla€itko Down

slouzi ke snizeni hodnoty nebo posunu dolld. KdyZz ho mimo rezim
programovani stisknéte a pfidrzite, vyvolate funkci zablokovani nebo
zastaveni.

Tlacitko Up

slouzi ke zvySeni hodnoty nebo posunu nahoru. Kdyz ho
mimo rezim programovani stisknéte a pridrzite, vratite se do
rezimu stanby.

2 K O E

Stisknéte
stisknéte tlacitko a okamzité ho pustte

Stisknéte a pridrzte
stisknéte tlacitko a pridrzte ho tak dlouho, dokud nedojde ke
zméné zobrazovanych udaju na displeji

Rezim menu
hierarchické menu, na displeji PV — nazev menu, na displeji SV
— podmenu nebo parametr

Rezim dolad’ovani
kdyz hodnota na displeji SV blika, je mozné ji zménit
tlaCitky up a down

Rezim standby

displej PV ukazuje skuteCnou teplotu, displej

SV zadanou hodnotu. V tomto reZimu je mozny pfechod do rezimu
Menu nebo do Pracovniho rezimu.

Pracovni rezim
normalni rezim prace zafrizeni



Startovaci sekvence

Po zapnuti napajeni pfechazi regulator 4 diagnostickymi rezimy.

= 1= = | Rezim 1: V8echny ukazatele zapnuty — ovéfeni

5 5 5 5 || funkcnosti prvku displeja.

17~ {|Rezim 2: Displej PV zobrazuje INP1, displej SV
™ =2 | 20brazuje jednotku teploty, C — stupne Celsia, F —
stupné Fahrenheita. Za jednotkou je zobrazen typ Cidla
a jeho rozsah.

"7 | Rezim 3: Displeje zobrazuji rozsah teplot daného
cidla. Displej PV zobrazuje minimalni a displej SV
== maximalni hodnotu teploty.

v 1L/|Rezim 4: Regulator pfechazi do rezimu Standby a je
———ipfipraven k praci.

Hierarchické menu

K organizaci parametrl a funkci slouzi v regulatorech ANLY
ATO3 hierarchické menu. V menu Level existuje 7 podmenu.
Pro pfechod do rezimu Standby, jestlize se nenachazite

v rezimu doladovani, stisknéte a pfidrzte tlaCitko Set nebo Up.

PoC) Podmenu User (USEr)
[ u5E-]
) E) Podmenu Control (CntL)
_ Tkl ]
; FY! | Podmenu Output (Out)
. = —

[y

15
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Podmenu Special Control (SPC)

Podmenu Input (inP)

Podmenu Program (ProG)

Podmenu Hide (HIdE)



Zastaveni prace

Pro pfechod do reZzimu zastaveni prace stisknéte a pridrzte
v rezimu Standby tlaCitko Down. Na displeji SV bude zobrazen
napis HolLd, ktery signalizuje zastaveni prace pfristroje.

Zablokovani zarizeni

Pro pfechod do podmenu zablokovani parametrua stisknéte a
pridrzte v menu Level tlaCitko Down. Hodnotu Ize nastavit od
0 do 9999, ale specifickym zplsobem zafizeni zablokuje
pouze 10 kombinaci. Nize uvedena tabulka uvadi kod a
jemu odpovidajici funkce.

Kody a funkce zablokovani zafizeni

Kod zablokovani | Funkce

0 zablokovani v§ech parametrt kromé PV

101 zablokovani v§ech parametri kromé SV

11 pristup k urovni ,USER" a vySSi

22 pristup k urovni ,CNTL" a vySSi

111 pristup k urovni ,OUT" a vySSi (kromé& OUTM)

222 pristup k urovni ,INP* a vySSi

1100 pristup k urovni ,SPC" a vySsi

2200 pfistup k urovni ,PROG" a vySSi

1122 pristup k urovni ,HIDE" a vySSi

1234 pfistup pouze k urovni ,PROG" a ,USER"




Seznam parametru
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Opakovani
hodnot z vySe
uvedené skupiny
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Popis parametru, rozsah, tovarni hodnoty

P ]y
Skuteéna hodnota LoSP ~ HiSP
5 ¢]sv
Zadana hodnota LoSP ~ HiSP 0.0
'] '_:: E i~ | Podmenu USER
(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)
= 1| Outl
Vystup — procentni hodnota 0.0 ~100.0% 0.0
AEa
Automatické doladovani No / Yes No

=1 - = | Man

Manualni rezim Man 1 = pamét poruchy napajeni No
Man 2 = bez paméti
No = Zadny

AL 1G]

Alarm 1 - hodnota ALIF=12  AL1S =-200 ~ 200 10.0
ALTF=3.4  AL1S = Losp ~ Hisp
ALiF=10 - AL1S = 1 ~ 8 segment
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i~ | Podmenu USER

(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)
ML |ALIL

Alarm 1 — spodni hodnota 0~ 200 10.0
o, ALtu

Alarm 1 — horni hodnota 0~ 200 10.0
i1 ) :' AL2S AL2L AlL2u |Z=rr AL3S AL2L AL2u
O R e

Pro AL2* a AL3*: viz popis parametru pro AL1* vySe

S—_— ,-

—?
-

|

SoAK

LIt

-y
?

ReZim Soak (pouze kdyz ALIM=8nebo9) 0.0 ~ 99.59 hr.min 0.00

Rezim ,SoAK” funguje pouze, kdyz AL1M je nastaven na 8 nebo

9 a kdyz regulator nefunguje v reZzimu programu. Kdyz AL1M = 8,

AL1 pfejde do rezimu Soak a kontakty jsou normalné otevieny.
Kdyz AL1M =9, AL1 pfejde do rezimu Soak a kontakty jsou
normalné uzavreny.

o~ == B rAmP

)
1171

Rezim Ramp 0.0 ~200.0 za minutu 0.0

V rezimu ,rfAmP* Ize nastavit hodnotu zmeény pro PV, kdyz
regulator neni v rezimu programu. Napf. pokud parametr ma
hodnotu 10, PV bude rast o 10 stupnd/min. Jestlize véak PV
bude vétsi nez SV, PV bude klesat o 10 stuprit/min.

21



[l
Ny

Podmenu USER
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(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)
F - o - | PVoF
PV Offset -200 ~ 200 0

Jestlize PV neodpovida SV, PV muze byt linearné presunuto
s kladnou nebo zapornou hodnotou.

- - | PVIT

PV Ratio 0.001 ~ 9.999 1.000
Jestlize PV neodpovida SV, PV muze byt PVir > 1
doladéno pomoci ,pvrr, podle vzoru: Y PV

PV (now) - PV (pre) * pvrr + pvof

L
L

g
[

SVoF

SV Offset

-200 ~ 200 0.0

Jestlize SV neodpovida PV, SV muze byt linearné pfesunuto
s kladnou nebo zapornou hodnotou.

'-
'

Y
U

Ct

Rezim proudového transformatoru

0.0~100.0A 0.0

,Ct” slouzi k detekci prepaleného topného télesa. Rozsah
nastaveni Cini od 0,0A do 100,0A. ,Ct” je dostupné, pokud tato
moznost byla objednana.
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i~ | Podmenu USER

(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)

-
ol

b A HoA

Hodnota alarmu pfepaleného topného télesa. 0.1 ~ 100.0 A 0.1

,Hba” mize mit hodnotu od 0,1A do 100,0A. Napf. jestlize vystup
je zapojen a ,,Ct” <= ,Hba” — topné téleso je prepaleno. Alarm je
uvolnén. Pokud je vystup vypnut a ,Ct" >= ,Hba”, alarm je
uvolnén. ,Hba” je dostupné, pokud moznost byla objednana.

L i H|LbA

-

Hodnota smycky alarmu topného télesa 0.1 ~ 200.0 min 8.0
,’_ ,'_-, ,_-,‘ Lbd
LBA Dead Band 0.0 ~200.0 0.0

Parametry pro smycCku alarmu topného télesa. Napr.: jestlize
WYJ1 = 0,0% a Cas ,Iba” uplynul, PV by mél byt nize nez ,lbd”.
V opacném pripadé je uvolnén alarm. Jestlize WYJ1 =

100% a Cas ,lba” uplynul, PV by mél byt nad ,|bd".

V opacnem pfripadeé je uvolnén alarm. ,lba” a ,Ibd” jsou

k dispozici podle firmwaru.

-

1 rPtm

)

Monitor opakovéni (pouze v rezimu programu) 1~ 1000

,F/Ptm” zobrazuje poCet opakovani programu do aktualniho
okamziku. Tento parametr je aktivni pouze tehdy, kdyz se regulator
nachazi v rezimu programul.

23
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(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)
o P
Vystup 1 P 0.0 ~ 3000 30.0
P ,‘ i1
Vystup 1 | 0 ~ 3600 sec 240
o ¢d1
Vystup 1D 0 ~ 900 sec 60
Tk fov
Vystup 1 — €as cyklu 0 ~ 150 sec 15

,Ct1” je Cas cyklu pro vystup 1. Nastaveny na ,0” pro vystup ,4-
20mA”, 1 pro vystup typu SSR, 15 pro reléovy vystup.

HSE ] Hst

Histeréze Vystupu 1 0.0 ~200.0 0.0

H - o | AtoF

Auto Tuning Offset -200 ~ 200 0.0
H | A

Anti reset 0.0 ~ 100.0 % ©GV-P1A) 100.0
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~ i 1. | Podmenu CONTROL

(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)

LAr’ pfedchazi tzv. over-shootingu. Tento parametr urCuje
zpozdéni slucovani v rozsahu od 0 do 100% Ve 100% sluCovani se
zahaji, kdyz PV dosahne hodnoty P. V 50% sluCovani se zahaji,
kdyz PV dosahne 50% hodnoty P.

= 3 P2
Vystup 2 P 0.0 ~ 3000 sec 30.0
, ,_:' i2
Vystup 2 | 0.0 ~ 3600 sec 240
o | d2
Vystup 2 D 0.0 ~ 900 sec 60
Tk Zct
Vystup 2 — Cas cyklu 0~ 150 sec 15
HSE |nse
Histeréze Vystupu 2 0.0 ~200.0 0.0
Dead Band / Zalozka -200.0 ~ 200.0 0.0

25
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(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)

100%
db

|

00/0 | | |
0 v v
topeni chlazeni

C G| ssv

Hodnota ,mékkého startu ” 0.0 ~200.0 120.0

,o3V” pfedchazi pfilis rychlému rlstu teploty pfi startu. Napf.
aby byla pomalu dosazena teplota 120 stupnd, je potfeba
nastavit ,SSV” na 120.

Sout

e

O

Meékky start — vystup v % 0.0% ~ 100.0 % 30.0

Nastaveni procentni hodnoty vystupu, kdyz PV < ,SSV”.

-’
-

Meékky start — maximalni Cas 0~ 10 min 10

,otme” urCuje maximalni ¢as ¢innosti mékkého startu. Kdyz je
cas ,Stme” dosazen a PV nedosahne ,SSV”, regulator pfejde
na hodnotu SV.




I~ | Podmenu CONTROL

(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)
100% 4 100% 4
STME STME
————— 2 — - — P
0% > 0% >
SSV SV SSV SV

"~ o
oL ruCy

Rizeni motorem — pracovni cyklus 1 ~ 150sec 5

,FUCY” urCuje pracovni cyklus fizeni ventilem motoru, Cas od
uzavreni do otevreni, nebo od otevreni do zavreni.

Ventil motoru

COM >R

Close I Out?
| Close —

i [ Open =
pen ? °© 9
a9 rEM 4
T Out1

4| =
~ | Pt
Pocet opakovani programu 1~1000 1

,FPt" urCuje pocCet opakovani provedeni programul.
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(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)

-y
-y’
-

! - | StAt

)
'

-’
O

CoLd = rucni ColLd
rSET = start po zap. napajeni
Hot = start z paméti po poruse

napajeni

Vybeér rezimu startu

(pouze v rezimu programu)

,StAt” stanovuje rezim startu programu. ,CoLd” — rucni start.
,LSET” — automaticky start po zapojeni napajeni. ,Hot” —
start z paméti po poruse napajeni.

FLGE]pus

PocCatecni hodnota rISET =startod 0  rSEt
(pouze v reZimu programu) PV = start z PV

Lo F o i | WAL

Hodnota Cekani 0.0 ~200.0 0.0

,WAIt” stanovuje Cas Cekani parametru SV na PV, jestlize se PV
méni pomaleji nez SV.

[ -

Pid

' "

Vybér PID / Hodnota PID Pid = PID

LPid = Hodnota PID

Pid

Parametr umoznuje vybér pracovniho rezimu mezi PID a
Hodnota PID — na 4 hodnoty rdznych rezimd PID.
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(Parametr)

) 100
oo

EndP

(Rozsah) (Tovarni hodnota)

Druh prace rezimu programu

Cont = Staly StoP

StoP = Pouze 1 program

,ENdP” umoznuje vybér druhu prace v rezimu programu mezi
staly (Cont) nebo jednorazovy (Stop).

"1 )

it - | Podmenu OUTPUT

(Parametr) (Rozsah)  (Tovarni hodnota)
AL {F|ALTF

Alarm 1 - funkce 0~13 1
Viz kapitola 6: Funkce alarma.

AL {H|ALH

Histeréze Alarmu 1 0.0 ~200.0 0.0

-
it

)
'

!

]
!

e

AL1t

Cas alarmu 1 v reZimu programu

0.00 ~99.59 hrmin  0.00

I -

] ]
re. i

-

ALTM

Specialni rezim alarmu 1

1~11 0

Viz kapitola 6: Rezimy alarmu.
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(Parametr)

-
-’
(it

|
"
) (]

-
<
-

U

(Rozsah) (Tovarni hodnota)

AL2F AL2H AL2t AL1TM

AL3F AL3H AL3t AL3M

Pro AL2 a AL3 viz popis parametru pro AL1 vySe.

- = = | Act
Pracovni rezim zafizeni Cool / HEAt HEAt
74 = | Outm
Vybeér druhu vystupu
Viz kapitola 5: Vystupy
1l 5|01Ls
Vystup 1 — nizka uroven 0.0 ~100.0 % 17.6
§ {HG5oms
Vystup 1 — vysoka uroven 0.0~100.0 % 96.0
A )40
Pracovni rezim vystupu PV = pfenos PV PV

analogoveého

SV = pfenos SV
dEV = pfenos (PV-SV)
MV = pfenos procentné
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(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)
OC L 5jo2s

Vystup 2 — nizka uroven 0.0 ~100.0 % 17.6
0 2 H 5] ozxs

Vystup 2 — vysoka uroven 0.0 ~100.0 % 96.0
- ! '_-, '_:, t1SS

Cas signalu 1 — vybér startovni sekce 1~8 1

(pouze v rezimu programu)

L1SS” umoziuje vybér sekce, pro kterou bude aktivovan alarm.
Pokud to ma byt sekce 2, ,t11SS" je potfeba nastavit na 2.

ro_
L

"

‘-

Lo
Pl |

t10n

Cas signalu 1 — zapojeni 0.00 ~99.59 hrmin  0.01

(pouze v rezimu programu)

,{10Nn” umoznuje nastaveni Casu, po které dochazi k aktivaci
alarmu. Jestlize ma k tomu dojit po 3 minutach v sekci 2, je potreba
,110n” nastavit na 3min a ,t1SS” na 2. Cas programu v sekci 2
(tP2) muze byt delSi nez 3 minuty.

-

[
-

1

]
! _l

t1ES

Cas signalu 1 — vybér zavéreéné sekce 1~8 1

(pouze v rezimu programu)
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(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)

L11SS” umoznuje vybér sekce, pro kterou bude deaktivovan alarm.

Pokud to ma byt sekce 6, t11ES” je potfeba nastavit na 6.

- ,',:,,'-'-' t10oF

Cas signalu 1 — vypnuti
(pouze v rezimu programu)

0.00 ~ 99.59 hr.min 0.01

,<{10F” umoznuje nastaveni Casu, po které dochazi k deaktivaci
alarmu. Jestlize ma k tomu dojit po 7 minutach v sekci 6, je
potfeba ,t10F” nastavit na 7min a ,t1ES” na 6. Cas programu
v sekci 6 muze byt del§i nez 7 minut.

! t2SS

t20n {2ES t20F

O

Pro parametry t2 viz popis parametru t1 vyse.
(t1SS, t10n, t1ES, t1oF)

1 'l Podmenu INPUT

(Parametr) (Rozsah) (Tovarni hodnota)
(m i~ {|InP1

Vybér druhu Vstupu 1 K2

,'_ ') _: IZ1 LoSP

Spodni hodnota LoSP ~ HiSP 0.0







